2.1. Roboty rozbiérkowe.

2.1.1. Wsep

Przedmiotem niniejszego rozdzialuwsymagania dotyce wykonania i odbioru robot rozbiérkowych w
ramach przebudowy i rozbudowy budynkwietlicy wiejskiej w miejscowséci Swedzieniejewice, gmina
Zapolice.

2.1.2.Zakres stosowania szczegotowej specyfikacii teamsc
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot okrdonych w punkcie 2.1.1.

2.1.3.Zakres robot otych specyfikagj techniczi

Wg zakresu okrdonego poniej:

- rozbiérka pokrycia dachowego i ¢iby;

- wykucie z muru elementéw budowlanych — okna, drzw

- wyburzenigician wewrtrznych i zewntrznych budynku;

- skucie glazury zécian i terakoty z posadzek;

- usunécie gruzu z budynku naodki transportowe i wywo6z na odl. 5 km.
- rozbidrka ocieplenia ze styropianu.

2.1.4.Wymagania dotycce robdét

Wykucie elementéw budowlanych powinnoétlokonanegcznie lub przy pomocy elektronadzi.
Wykute elementy i rozbiérkowe materiaty nagt# s¢ do ponownego wbudowania najeztozy¢ w
miejscu wskazanym przez inwestora, pozostate nadyesianowice elementy nietytkowe naley
usuryé¢ z budynku i wywoz sukcesywnie w migrpostpu robét. Rozbidrkscian murowanych
wykonuje s¢ recznie. W przypadku przewracari@an naley je odpowiednio zabezpieazyPodcinanie
czy tez podkopywanigcian w celu ich przewracania ich jest zabronione.

Podczas prowadzenia robot ngleniemaliwi ¢ dostp przypadkowych ludzi do miejsc

rozbidérek . W czasie rozbiérki przebywanie ludzinigej potazonych kondygnacijach jest zabronione.
Robét rozbidrkowych na zewtiz budynku nie nals prowadzé w czasie opaddw atmosferycznych,
oraz silnego wiatru.

Miejsca prac rozbiérkowych nadg trwale ostont, np. przy zastosowaniu przeznaczonych do tego typu
prac folii lub plandek.

Wykonawca robo6t odpowiedzialny jest za jékach wykonania oraz ich zgodtoz poleceniami
Zamawiajcego, dokumentagijprojektows i specyfikacjami technicznymi.

2.1.5. Materialy —nie dotyczy

2.1.6. Sprat

— podeczny sprzt typu ,elektronarzdzia”
— miot wyburzeniowy hydrauliczny

— samochdéd samowyladowawczy

2.1.7. Transport
Prace prowadzone przy pomocy grmychsrodkdw transportu jak i rownigprzy pomocy
samochodow skrzyniowych.

2.1.8. Zasady BHP

— podcinanie czy tepodkopywanigcian w celu ich przewrdcenia jest zabronione

—w przypadku przewracansaian naley je odpowiednio zabezpieazy

— bezwzgtdnie naley przestrzegazasad sytkowania uragdzen podanych przez producenta
— hie wolno wykonywéazadnych prowizorycznych paglizen urzadzen

— nie wolno zdejmow@aoston z urgdzen zamontowanych przez producenta orazadre
blokujacych i wyhcznikdw, wszystkie wylczniki musz by¢ tatwo dosgpne

— wszystkie nargzia i uradzenia winny by uzytkowane zgodnie z przeznaczeniem
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2.1.9. Obmiar robot
Sporadzenie obmiaru robét powinno bygodne z systematylkosztorysuslepego oraz niniejszego
opracowania Czs¢ | — Wymagania ogolne

2.1.10. Odbior robot

Odbidr robot powinien byprzeprowadzony zgodnie z wymaganiami ékymeymi w niniejszej
specyfikacji:Czs¢ I— Wymagania ogolne

Odbioru dokonuje Zamawigjy po sprawdzeniu prawidtowo wykonania robo6t i na podstawie
szkicow pomiarow, ktore przedktada Wykonawca.

2.1.11. Podstawa ptatnsci
Platng¢ powinna nagpi¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w niniejszej specyfikacjiCzs¢é |
-Wymagania ogolne

2.1.12. Przepisy zwjzane

— BHP przy robotach budowlano-momavych i rozbiérkowych (Dz.U.2003.47.401)

— Ogolne przepisy BHP (Dz.U. 1997.129.844)

— Bezpieczastwo i higiena pracy przycznych pracach transportowych (Dz.U.00.26.313)
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